
动态图模式匹配技术综述  

定义  

, op={I,D}边的增加减少， 是两个点。 就是在 上的一组增删操作。 就是个动态图了

模式匹配  

某个时刻的图中有此模式图

方法  

受限模拟(bounded simulation)匹配

边不严格匹配
节点属性相同，子孙节点中有和模式图后继节点属性相同的

图模拟(graph simulation)匹配

边不严格匹配
节点属性相同，后继节点属性相同

双向模拟(dual simulation)匹配

边不严格匹配
节点属性相同，后继节点属性相同，前驱节点属性相同

强模拟(strong simulation)匹配

进一步要求匹配节点所在子图(子图中可能包含非匹配点)的半径不大于模式图的直径
严格模拟(strict simulation)匹配

要求完全由匹配节点构成的子图的半径不大于模式图的直径

问题分类  

结构变化的匹配

NNT，2009，Wang，Chen[12]

IncIsoMatch[13]

SJ-Tree[14]

graph simulation

DDST[15]
IncBMatch[13]

内容变化的匹配

Gradin，Zhong[16]
同构匹配

DDST
IncBMatch

精确算法

af://n0
af://n2
af://n4
af://n6
af://n39


IncIsoMatch
SJ-Tree
Gradin

近似算法

NNT[12]
Replication mechanism[17]
SSD[17]

图查询问题  

RPQ(regular path queries)
SCC(strongly connected components)、
KWS(keyword search)
ISO(subgraph isomorphism)

 

效率与特点  

af://n87
af://n104
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